
٥٨٧ ...مطالعه گرايش به مخاطره كشاورزان با استفاده از :  تركماني و صبوحي صابوني

 جواد تركماني: مكاتبه كننده

 مجله علوم كشاورزي ايران
 )٥٨٧-٥٩٣ (١٣٨٣، سال ٣، شماره ٣٥جلد 

 
  توافقي-ريزي ريسكي مطالعه گرايش به مخاطره كشاورزان با استفاده از برنامه

 
 ٢ و محمود صبوحي صابوني١جواد تركماني 

 ، دانشيار و دانشجوي دوره دكتري، دانشكده كشاورزي دانشگاه شيراز٢، ١
 ٢١/٨/٨٢تاريخ پذيرش مقاله 

 
 خلاصه

 
وجود ريسك در سطح مزرعه تصميمات زارعين را تحت تأثير قرار ميدهد و مي تواند به سطحي از ناكارايي                    

لذا، استفاده از روش هاي برنامه ريزي توام با مخاطره جهت           . فني و تخصيصي در بهره برداري از منابع منجرگردد        
در مطالعه حاضر، با بكار گيري مدل موتاد در           . است بررسي و تعيين سطح ريسك گريزي زارعين توصيه شده         

قالب برنامه ريزي چند منظوره با اهداف حداكثر كردن بازده انتظاري و حداقل كردن ميانگين انحراف بازده ،                      
در اين راستا، ابتداء مجموعه كارا تعيين و سپس با            . ضريب ريسك گريزي زارعين مورد مطالعه تعيين گرديد         

در اين مجموعه ،با فرض اينكه اهداف داراي          . نامه ريزي توافقي، مجموعه توافقي مشخص شد        استفاده از بر  
 هزار ريال   ٣٨٢١١٢ و   ٤١٥٧٨٩اهميت يكسان هستند، بيشترين و كمترين سطح بازده انتظاري برنامه به ترتيب                

اهداف تحت بررسي    درصد زارعين مورد مطالعه نمونه اهميت يكساني براي           ٨٣نظر به اينكه حدود     . بدست آمد 
 ٦٨/١ريسكي ،   -لذا، سطح ريسك گريزي آنان براساس رابطه بدسـت آمـده از  برنامه ريزي توافقي              . ابراز كردند 

. ارعين اهميت بيشتري به هدف حداكثر كردن بازده انتظاري ميدادند         ز درصد از    ١٧از طرف ديگر حدود     . باشد مي
بطور مثال، در صورتيكه    .  كاهش مي يابد   ٦٨/١ مقادير كمتر از     با توجه به اين امر، سطح ريسك گريزي آنان به          

اين دسته از زارعين اهميت هدف حداكثر بازده را دو برابر هدف حداقل كردن ميانگين انحراف بازده                            
با توجه به نتايج بدست آمده، ميتوان گفت كه سطح            .  مي باشد  ٨٤/٠درنظرگيرند ، سطح ريسك گريزي آنان        

 . زارعين مورد مطالعه بالا استريسك گريزي اكثر
 

 ، ضريب ريسك گريزي   موتاد توافقي، مجموعه توافقي، - برنامه ريزي ريسكي :اي كليدي هواژه
 

 مقدمه
كشاورزي ايران با استفاده از نهاده ها و فن آوريهاي نوين به             

با . رشد و افزايش توليـد محصولات كشاورزي دست يافته است         
تمالي در فرايند توليـد نيز به موازات آن         مخاطرات اح  ،اين حال 

 ريسك و عدم حتميت        ،در سطح خرد   . افزايش يافته است   
تصميمات زارعين را تحت تأثير قرار مي دهد و اغلب به سطحي             
 از ناكارايي تخصيصي و فني بهره برداري از منابع منجر ميگردد           

چنين امري لحاظ كردن ريسك در تصميمات مزرعه و             ). ١(
 . دهد  زارعين مورد تاكيد قرار مي١ريب ريسك گريزيتعيين ض

                                                                                    
1. Risk Aversion Coefficient 
 

 

ريزي ريسكي گوناگوني ارائه       روشهاي برنامه   ،براين اساس 
 –در كشاورزي معيارهاي تصميم ميانگين         ).١ ( گرديده است 

تحليل ). ٤(  بيشترين كاربرد را داشته است      ٣و يا موتاد  ٢واريانس
ن تحليل در   اي. ريسك در واقع يك برنامه ريزي چند هدف است        

هاي فردي و شاخصي     برگيرنده دو هدف بازده حاصل از فعاليت       
گيري در   لذا، در مدلهاي  تصميم       . باشد از تغييرپذيري مي   

 ريسك و عدم حتميت را ميتوان در چارچوب                 ،كشاورزي
  مورد بـررسي و تجزيه و تحليل قرار داد        ٤ريزي چند معياره   برنامه

)٦.(  

                                                                                    
2. Mean - Variance 
3. Minimization of Total Absloute Deviation (MOTAD) 
4. Multi Criteria Decision Making=MCDM  
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گريزي زارعين    ضريب ريسك  هدف كلي مطالعه حاضر تعيين    
 ريزي  چند    با استفاده از مدل موتاد در قالب برنامه        ،مورد مطالعه 

كردن بازده انتظاري و حداقل كردن       منظوره با دو هدف حداكثر    
  ابتداء ،لذا. ميانگين قدر مطلق انحراف بازده انتظاري است           

سطح معيني از بازده با حداقل       اي كه هر   مجموعه ،مجموعه كارا 
 با استفاده از مدل     ،انگين قدر مطلق انحراف بازده همراه است      مي

سپس مجموعه توافقي با استفاده از           . موتاد تعيين گرديد    
گريزي  نهايت ضريب ريسك   و در . ريزي توافقي تعيين شد    برنامه

  ، توافقي –ريزي ريسكي    مطالعه با استفاده از برنامه     زارعين مورد 
 .  تعيين گرديد

 
   هاروشمواد و 

 مجموعه كارا بر اساس      ،در ادبيات مربوط به تحليل ريسك      
گذاري شده،    نام ١آنچه كه در برنامه ريزي چند هدف روش مقيد        

اين مجموعه از حداكثر كردن درآمد انتظاري         . گردد تعريف مي 
در شرايطي كه واريانس و يا انحراف كل بصورت يك محدوديت            

جواب ). ٧( يدآ  بدست مي   ،شود پارامتريك در نظر گرفته مي      
 نقطه كارايي است كه به ازاي آن تابع مطلوبيت تصميم             ،بهينه

 يعني جايي كه منحني هاي مطلوبيت       ،گردد گيرنده حداكثر مي  
 ،با اين حال  . شوند  و مجموعه كارا بريكديگر مماس مي       ٢همسان

هاي  در عمل اعتماد به تابع رياضي قابل قبولي كه معرف منحني          
هاي غيرانعطاف پذير در     به دليل فرض   ،مطلوبيت همسان باشد  

اين مشكل را   ). ٧(باشد    مشكل مي  ،رابطه با رفتار تصميم گيرنده    
 توافقي  به نحو زير        –ريزي ريسكي  توان با استفاده ازبرنامه     مي

 .مرتفع نمود
ريزي كه بطور گسترده جهت لحاظ           از تكنيكهاي برنامه   

عيارهاي شود، م  كردن ريسك در تصميمات مزرعه استفاده مي        
روش موتاد اولين بار    .  واريانس و يا موتاد است     –تصميم ميانگين 

ارائه شد و داراي ساختار رياضي بصورت زير         ) ٤(  بوسيله هيزل 
 :است
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1.  Constraint Approach 
2. Iso – utility Curves 
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  مجموع قدرمطلق انحرافات درآمد ناخالص        Z0در اين رابطه  
-y ،ميانگينهاي مختلف از مقدار        فعاليت

h     قدر مطلق انحراف 
 سطح   xi، از بازده ميانگين     hمنفي بازده ناخالص در سال         

 ام لازم براي يك واحد از       j مقدار منبع    aij،   ام   iفعاليت توليدي   
 gi ،ام  hام در سال     i بازده ناخالص فعاليت      chi،    ام iفعاليت  

ي  بازده ناخالص انتظار    fi ،ام  iميانگين بازده ناخالص فعاليت      
ها كه   بازده ناخالص انتظاري از كل فعاليت         λام و    iفعاليت  

 .شود  در نظر گرفته ميzبصورت پارامتريك از صفر تا  
ريسك بصورت انحراف خطي از ميانگين        ، در روش موتاد   

اي بين ميانگين    در واقع مبادله  ). ٧( شود گيري مي  درآمد اندازه 
ريزي  رچوب برنامه در چا  ،لذا. گيرد درآمد و انحراف آن صورت مي     

 حداكثر كردن   ،چند منظوره ميتوان آن را در قالب دو هدف            
، بازده انتظاري و حداقل كردن ميانگين بازده ناخالص انتظاري          

 :بصورت زير نشان داد
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با حل مدل فوق در قالب برنامه ريزي چند منظوره مجموعـه              
بدست آمده ممكن است    چون نقاط كاراي    . كارا بدسـت مي آيد   

 دامنه مجموعه كارا با استفاده از برنامه ريزي            ،زياد باشد لذا     
 .توافقي محدود و مجموعه توافقي بصورت زير تعيين ميگردد

 كه مختـصات آن از مقـادير بهينه هر         ٣ابتداء نقطه ايده ال   
سپس . گردد  مشخص مي  ،آيد هدف بطور جداگانه بـدست مي     

                                                                                    
3. Ideal Point 
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). ٤(تعيين ميشود ١فاده از شاخص فاصله     مجموعه توافقي با است   
در برنامه ريزي توافقي درجه نزديكي هر هدف به نقطه ايده ال              

 : از روابط
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به ترتيب زماني كه تابع حداكثر و حداقل ميگردد ، تعريف             
گيري اهداف متفاوت باشند     در صورتيكه واحدهاي اندازه   . ميشود

 ).٥(شود اي مطلق استفاده مياز فاصله نسبي به ج
گيري فاصله هرهدف از نقطه ايده ال توابع               براي اندازه 

 ):٥(گيرند  زير مورد استفاده قرار مي٢فاصله
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  ام   kوزني است كه به اهميت فاصله هدف      wk در اين رابطه    

 بهترين توافق يا    L1براي مقياس   .از نقطه ايده ال  داده ميشود       
ديكترين جواب به نقطه ايده ال از حل مسئله برنامه ريزي               نز

 ):٥(خطي زير حاصل ميشود
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 ام و k در بالا نقطه ايده ال براي هدف    *در اين رابطه انديس   
  F.باشد ال براي همان هدف مي        در پايين نقطه مقابل ايده       

 .محدوديت مدل مورد استفاده مي باشد
حداكثر انحرافات جداگانه حداكثر ميشود وبا        ∞Lدر مقياس 

 ):٥(آيد استفاده از برنامه ريزي خطي زير بدست مي
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1. Measure of Distance 
2. Distance Function 

چون در تمام تحليل هايي كه ريسك را در كشاورزي مورد             
 ،لذا. مطالعه قرار ميدهند مبادله اي بين دو هدف صورت ميگيرد         

m=2                    استفاده   در تحليل هاي مربوط به ريسك مورد
 - در برنامه ريزي ريسكي     ،با توجه به اين مسئله       . قرارميگيرد  

 ):٧(شود   بصورت زير نوشته ميL1توافقي مقياس 
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Ζ−Ζ ٧(گردد گريزي تعريف مي ضريب ريسك.( 

 ،از مدل مطرح شده   در مطالعه حاضر سعي گرديد با استفاده        
ضريب ريسك گريزي براي زارعين نمونه شهرستان فسا تعيين           

اطلاعات مورد نياز با تهيه پرسشنامه و مصاحبه حضوري          . گردد
 زارع كه بطور تصادفي انتخاب گرديدند ، جمع آوري               ٣٥با  

مدل موتاد در قالب برنامه ريزي چند منظوره با توجه به           . گرديد  
 نشان داده   ١تبيين شد كه در جدول       محدويت آب و سرمايه      

 ، پنبه  ) x2(، خربزه   ) x1(محصولات به ترتيب گندم   . شده است 
)x3 (      چغندر قنـد ، )x4 (  اي   و ذرت دانه)x5 (در . باشند مي

 بازده انتظاري ناخالص و ميانگين       ،هاي ريسك     رديف ١جدول  
 .اند قدر مطلق انحرافات بازده برحسب هزار ريال نيز آورده شده

 
 نتايج و بحث

كارا ه مجموع،بر اساس مدل ارائه شده در قسمت پيشين            
 مجموعه كارا بر  .  ارائه شده است   ٢تعيين و در چارچوب جدول       

آمده  ال بدست  اساس برابري اهميت فاصله اهداف از نقطه ايده         
 .است

 ال  گردد كه نقطه ايده       ملاحظه مي   ٢با توجه به جدول        
) w1(داراي بازده انتظاري  )  شده نقاطي كه زير آنها خط كشيده     (

) w2( هزار ريال و ميانگين قدر مطلق انحراف بازده             ٤٧٤٣٥٨
 همچنين نشان مي دهد     ٢جدول  .  هزار ريال مي باشد     ١٦٢٠٩

 در دامنه  ) ∞L و    L1مجموعه نقاط بين     (كه مجموعه توافقي     
هزار ريا ل تغيير    ) ٧١٢٦٢ و   ٣٨٢١١٢(و  ) ٩٠٢٠٤ و ٤١٥٧٨٩(

 همچنين ملاحظه ميگردد كه چغندر قند در        ٢از جدول   . ميكند  
در الگوي كشت   . هيچ يك از مجموعه كارا وارد نگرديده است         

نيز سطح زير كشت       ) ٢ رديف آخر جدول    (فعلي زارعين     
 .باشد  هكتار مي٣ها كمتر و چغندرقند نسبت به ساير فعاليت
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  مدل موتاد در قالب برنامه ريزي چند هدف-١جدول 
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٦/١  شود ٦/١ ٦/١ ٦/١ ٦/١ ٦/١ ٦/١ ٦/١ ٦/١ ٦/١ ٦/١ ٦/١ ميانگين قدر مطلق انحراف بازده     

λ =             ٢/١٨٧٩ ٢/٩١٤ ٩/٢٨٩٩ ٨/٤٧٥٩ ١/٥٩٥  بازده ناخالص

٧/٢١٣ ≤  زمين ١ ١ ١ ١ ١            
٦٠٥٣ ≤  )آب(بهار ٣/٣٩ ٨/١١٨ ٦٥/١٣ ٢١٦ ٠            
٦٦٣٣ ≤             ٢٥/٢٨ ٧/١٠١ ٢١٦  تابستان ٠ ٢/٦٥
٦٩٢٣ ≤  پاييز ٤/٢٨ ٠ ٨/٥٨ ١٤٤ ٢/٤٤            

٧/٢٠١٧ ≤  زمستان ٧/٢٧ ٠ ٠ ٠ ٠            
٤١٥٨٥٣ ≤             ٢٠٣١ ٢١٨٢ ١٧٨٩ ٢١٥٣ ٢٣٦٦  سرمايه

 رديف ريسك                   
٠ =           ٠/٢٧٧٢ ١ -١ ٢/٣٣٧١ ١/٢٦٥٩ ٦/٤٥٥ ١/٥١٤ ١ 
٠ =         ٠/٣١٨   ١ -١ ٤/١٢٩٨ ٦/٦٩٤- ١/٣٢٩- ١/٢٨٨ ٢ 
٠ =       ٣/٦٥     ١ -١- ٢/٨٧- ١/٩٤٦- ٦/٤٠ ٧/٦١- ٣ 
٠ =     ٨/٧٥٢       ١ -١- ٢/٢٨٦- ٢/١٢٠٩- ٧/١٨٠ ٣/٣٥٦- ٤ 
٠ =   ٣/٩١١         ١ -١- ٨/٣٩٨- ٥/٣٣٣- ٣/١٨٧- ٧/٢٨٧- ٥ 
٠ = ١/٧٧٢           ١ -١- ٤/٤٠- ٨/٥١٣ ٦/١٧٢ ٧/٤١٦- ٦ 

 
 مجموعه كارا در فضاي اهداف -٢جدول 

ذرت 
 اي دانه

چغندر 
 قند

گندم خربزه پنبه ميانگن قدر مطلق 
(w2) انحراف بازده

بازده انتظاري
(w1) 

 رديف

٩٨/١٣٦ ٣٦/٤٢ ٠ ٠ ٩/٢٥ ٤٧٤٣٥٨ ١٤٩٠١٨ A 
١٦/١١٧ ٩٥/٥٠ ٠ ٠ ٤٦٢٥٠١ ١٢٣٣٣٩ ٠ B 
٩٣/١١ ٠ ٣٥/٧٧ ٥٧/٤٩ ٤١٥٧٨٩ ٩٠٢٠٤ ٠ C     L1 
٥٢١/٢٠ ٠ ٧/٤٨ ٥٩/٤٨ ٣٨٢١١٢ ٧١٢٦٢ ٠ D     L∞

١٣/٣٥ ٠ ٠ ٩١/٤٦ ٣٢٥٠٠٢ ٣٩٠٤٤ ٠ E 
٥١/١٤ ٠ ٠ ٢٨/٤٩ ٢٧٦٤٨٠ ٢١٢٤٠ ٠ F 
٥٧/٥٠ ٢٩/٣ ٠ ٠ ٢٥٠٠٧٠ ١٦٢٠٩ ٠ G 

٢٥/٣٣ ٣ ٢٩ ٥/١٣٠ ١٨ الگوي كشت  ٣١٦٩٣٠ 
فعلي زارعين

 
.  مجموعه نقاط كارا در فضاي اهداف را نشان ميدهد         ١ شكل

 ميانگين قدر مطلق انحراف      yي و محور     بازده انتظار x محور  
شيب هر دو نقطه      . بازده انتظاري برحسب هزار ريال است         

 بيانگر نرخ مبـادله بين بازده انتظاري با ميانگين قدر             ،متوالي
 .مطلق انحراف بازده انتظاري مي باشد

 مجموعه توافقي را نشان ميدهد و معرف            CDپاره خط    
اهميت يكساني به اهميت     انتخاب منطقي زارعين در حاليكه        

 .باشد  مي،دهند فاصله اهداف از نقطه ايده ال مي
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 بازده انتظاري

  مجموعه نقاط كارا در فضاي اهداف-١شكل 
 

گريزي با استفاده از مقادير بدست آمده در            ضريب ريسك 
 :مجموعه كارا بصورت زير قابل محاسبه است

W2/W1) *ريسك گريزي يبضر) =٤٧٤٣٥٨-٢٥٠٠٧٠) / (١٤٩٠١٨-١٦٢٠٩ 
W2/W1    *ضريب ريسك گريزي  = ٦٨/١ 

 اهميت اهداف مورد مطالعه از ديدگاه زارعين را            ٣جدول  
 . دهد نشان مي

  اهميت اهداف مورد مطالعه از ديدگاه زارعين– ٣جدول 
W1>W2 جمع W1=W2 اهميت اهداف از ديدگاه زارعين
زارعين تعداد ٢٩ ٦ ٣٥
  درصد ٨٣ ١٧ ١٠٠

راف
انح

ق 
مطل

در 
ن ق

نگي
ميا

 



٥٩١ ...مطالعه گرايش به مخاطره كشاورزان با استفاده از :  تركماني و صبوحي صابوني

  ملاحظه ميگردد كه اكثر زارعين      ٣به جدول شماره    با توجه   
اهميت يكساني براي اهداف مورد بررسي ابراز كرده        )  درصد ٨٣(

  ضريب ريسك گريزي     ، با توجه به ضريب بدست آمده       ،لذا. اند
 همچنين  ٣جدول شماره   .  خواهد بود  ٦٨/١اين گروه از زارعين     

هدف  درصد زارعين اهميت بيشتري به          ١٧نشان ميدهد كه     
وقتي كه وزن اهداف     . حداكثر كردن بازده انتظاري ميدهند        

تغيير كند احتمال آنكه مجموعه توافقي تغيير و نقاط ديگري از            
.  وجود دارد  ،مجموعه كارا بعنوان مجموعه توافقي انتخاب شود         

اين مسئله براي هنگامي كه به بازده ناخالص اهميتي دو برابر              
نتايج  .  بررسي گرديد  ،ده داده شد  ميانگين قدر مطلق انحراف باز    

 . آمده است٤حاصل در جدول شماره 
 

 = ٢/١W2/W1 مجموعه توافقي درحالتيكه  -٤جدول 
ذرت 

اي دانه
چغندر 
 قند

گندم خربزه پنبه قدر مطلق ميانگن
(w2)بازده انحراف

 بازده انتظاري
(w1) 

٥/١١٧ ٩٥/٥٠ ٠ ٠ ٤٦٢٥٠١ ١٢٣٣٣٩ ٠ 
٧١/٤٢ ٣٢/٢٢ ٠ ٣٥/٤٨ ٣٧٥٠٦٣ ٦٧٢٨٩ ٠ 

 
 ∞L  و    L1گردد كه     ملاحظه مي  ٤با توجه به جدول شماره      

دو تغيير كرده و مجموعه توافقي جديد شامل مجموعه نقاط            هر
 با تغيير وزن    ،١ شكلبا توجه به    . ديگري از مجموعه كارا است    

 به  ∞L   و     D  به نقطه     C  از نقطه     L1 ،بازده ناخالص انتظاري  
 در حالتيكه بازده ،لذا  . قال يافته است      انت  D  و    Cنقطه اي بين    

ناخالص اهميتي دو برابر ميانگين قدر مطلق انحراف بازده                
 و اگر سه     ٨٤/٠ناخالص داشته باشد، ضريب ريسك گريزي به        

 يعني افراد ريسك پذيرتر     ،دبيا كاهش مي  . . .   و ٥٦/٠برابر به   
توان گفت ضريب        بنابراين درحالت كلي مي         . ميشوند
 زي زارعين مورد مطالعه تابعي از رابطه                      گري ريسك

 ٦٨/١* W2 / W1 باشد  مي . 
 گيري نتيجه

هاي زراعي برخورد با      ريزي يكي از مسائل عمده در برنامه       
ريسك  .باشد ريسك و بررسي رفتار زارعين نسبت به آن مي            

تصميمات زارعين را تحت تأثير قرار داده و دربيشتر موارد به               
برداري از منابع      و تخصيصي در بهره      سطحي از ناكارايي فني    

ريزي توام با مخاطره        هاي برنامه    روش  ،لذا. گردد منجر مي  
گوناگوني جهت بررسي و تعيين سطح ريسك گريزي زارعين             

در مطالعه حاضر ابتداء برنامه ريزي       . تبيين و توصيه شده است     

 توافقي معرفي گرديد و سپس با استفاده از مدل موتاد            -ريسكي
ب برنامه ريزي چندمنظوره با دوهدف حداكثر كردن بازده         در قال 

 ،انتظاري و حداقل كردن ميانگين قدر مطلق انحراف بازده              
 .ضريب ريسك گريزي زارعين مورد مطالعه تعيين شد

 ابتداء مجموعه كارا با استفاده از مدل موتاد           ،در اين راستا  
راي ل تعيين گرديد كه ب       آ نقطه ايده   ،اضافه برآن . بدست آمد 

 هزار ريال بازده انتظاري با          ٤٧٤٣٥٨زارعين مورد مطالعه      
.  هزار ريال قدرمطلق ميانگين انحراف از آن بدست آمد          ١٦٠٢١

 با استفاده از    ،لذا. ال نقطه غير قابل دسترسي ميباشد      نقطه ايده 
ريزي توافقي مجموعه توافقي تعيين گرديد كه شامل              برنامه

در . قطه ايده ال را دارند      نقاطي است كه كمترين فاصله از ن         
 تا  ٣٨٢١١٢مجموعه توافقي بدست آمده سطح بازده انتطاري از         

 هزار  ٩٠٢٠٤ تا   ٧١٢٦٢ و ميانگين بازده انتظاري از         ٤١٨٧٨٩
.  تغيير كرد   ،ريال در شرايطي كه وزن اهداف يكسان بود             

همچنين براي حالتي كه بازده انتظاري اهميت فاصله آن از               
 ،ر ميانگين قدر مطلق انحراف بازده بود            براب ٢نقطه ايده ال     

نتايج نشان داد كه در اين شرايط       . مجموعه توافقي تعيين گرديد   
. مجموعه توافقي به نقاط ديگري از مجموعه كارا انتقال مي يابد           

 تا   ٣٧٥٠٦٣در مجموعه توافقي جديد بازده انتظاري از                
 .  هزار ريال تغيير كرد٤٦٢٥٠١

صورت تابعي از اهداف به       سطح ريسك گريزي زارعين ب      
 به ترتيب   W2 و   W1 حاصل شد كه      ٦٨/١ * W2 / W1شكل  

وزن اهداف حداكثر باده اننظاري و حداقل كردن ميانگين قدر             
 ،با توجه به ضريب ريسك گريزي     . مطلق انحراف بازده مي باشد    

مشاهده شد كه هرچه وزن هدف حداكثر بازده انتظاري افزايش           
 كمتر و براي وزن بيشتر      ٦٨/١ريزي از   گ يابد مقدار ضريب ريسك   

 مقدار  ،هدف حداقل كردن ميانگين قدر مطلق انحراف بازده           
 . گردد  بيشتر مي٦٨/١ضريب ريسك گريزي از 

با توجه به اهميت اهداف تحت بررسي از ديدگاه زارعين              
ميتوان گفت كه براي بيشتر زارعين مورد مطالعه ضريب ريسك           

حالتيكه وزن هدف حداكثر كردن      براي  . باشد  مي ٦٨/١گريزي  
بازده انتظاري دو برابر هدف حداقل كردن ميانگين قدر مطلق             

 و  ٠,٨٤ضريب ريسك گريزي زارعين  به       ،  بازده و يا بيشتر بلشد    
در اين حالت زارعين بطور نسبي      . به مقادير كمتركاهش مي يابد    

 . ريسك پذيرتر مي باشند



 ١٣٨٣، سال ٣، شماره ٣٥مجله علوم كشاورزي ايران، جلد  ٥٩٢
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SUMMARY 
 

Farmers’ decision-making is affected by farm’s risk level and can result in technical 
as well as a locative inefficiency of using inputs. Thus, risk-programming approaches 
are recommended to evaluate and determine farmers’ risk aversion level. In the present 
study, using MOTAD model in the framework of multi-objective programming with 
objectives of maximizing expected return and minimizing mean deviation of expected 
return, farmers’ risk aversion coefficients were determined. In this set, assuming an 
equal importance for both objectives, the Max and Min of the expected return were 
415789 and 382112 thousand rials, respectively. Since 83% of study farmers indicated 
the same importance for the mentioned objectives, therefore, based on the obtained 
equation from compromise risk programming, their risk aversion coefficient was 1.68. 
Furthermore, 17% of farmers showed same tendency toward maximizing expected 
return objective. Their risk aversion coefficient decreased to less than 1.68. For instance, 
if this group of farmers considered the objective of maximizing expected return, at least 
twice that of mean deviation expected return, their risk aversion coefficient was 0.84. 
Considering the obtained results, it can be concluded that the risk aversion of 
understudy farmers is high. 

 
Key words: Compromise-risk programming, Compromise set, MOTAD, Risk  
                    aversion coefficient  

 


